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Особенности и Преимущества 

Гибкость 
§ Автоматическое распознавание формы объекта

§ Автоматическая и индивидуальная настройка осей

§ Не требует времени на настройку

§ Не требует программирования

§ Можно переключить с распознавания формы на

распознавание ширины и высоты

Снижение расхода порошка и постоянное 
качество покрытия  

§ Чёткая толщина покрытия

§ Уменьшенное перераспыление

§ Снижение человеческого фактора
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